
Inovações
Inovações na agricultura: sistemas de controle e 

robótica na agricultura



• Humanóide;

• Autônomo;

• Adaptável e capaz de aprender.

Robôs na Agricultura



Tipos



• Pós-colheita;

• Pré-colheita.

Redução de perdas

𝑃𝑒𝑟𝑑𝑎𝑠 % = 1 −
𝑇𝑜𝑡𝑎𝑙 𝑞𝑢𝑒 𝑐ℎ𝑒𝑔𝑎 𝑎 𝑚𝑒𝑠𝑎

𝑇𝑜𝑡𝑎𝑙 𝑝𝑟𝑜𝑑𝑢𝑧𝑖𝑑𝑜

𝑃𝑒𝑟𝑑𝑎𝑠 % = 1 −
𝑇𝑜𝑡𝑎𝑙 𝑞𝑢𝑒 𝑐ℎ𝑒𝑔𝑎 𝑎 𝑚𝑒𝑠𝑎

𝑃𝑜𝑡𝑒𝑛𝑐𝑖𝑎𝑙 𝑎 𝑠𝑒𝑟 𝑝𝑟𝑜𝑑𝑢𝑧𝑖𝑑𝑜

Conceito de eficiência



Potencialidades



Individualização

IMAGEM
Visão



Individualização

Tato



Individualização

Tato



Individualização

Olfato



1. Atuar localmente nos problemas;

2. Colher somente os frutos adequados;

3. Seleção na colheita;

4. Manipulação.

Ponte pré – pós

colheita



NOVOS JEITOS DE ATUAR

Equipamentos

menores



Sistema de enxame



Para onde vamos ?



• Fase final de projeto;

• Testes das partes do protótipo.
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